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Im vorliegenden Manual finden Sie Funktionsbeschreibungen und Programmierung einer
Steuerung zur Positionierung eines Schrittmotors.

Dieses Handbuch ist ein erganzender Band zur Betriebsanleitung
»Ph yLOGIC® ~ Befehlsreferenzhandbuch fiir die ph yMOTION® Steuerung”

In dieser Betriebsanleitung phyMOTION® Modulare Viel-Achsen-Steuerung fiir
Schrittmotoren (http://www.phytron.de/phyMOTION) finden Sie ausfuhrliche Informationen
zu Hardware-Konfiguration, Aufbau, Verdrahtung, Inbetriebonahme, Diagnose und den
technischen Daten der modularen Schrittmotor-Steuerung.

Alle Angaben in diesem Handbuch erfolgen nach bestem Wissen, aber ohne Gewahr. Wir
behalten uns im Interesse unserer Kunden vor, Verbesserungen und Berichtigungen an
Hardware, Software und Dokumentation jeder Zeit ohne Anklindigung vorzunehmen.

FUr Anregungen und Kritik sind wir dankbar. E-Mail-Adresse: doku@phytron.de

Bei Fragen zur Nutzung des im Handbuch beschriebenen Produkts, die Sie hier nicht
beantwortet finden, wenden Sie sich bitte an lhren phytron-Ansprechpartner
(http://www.phytron.de/) in den fur Sie zustandigen Vertretungen.
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Hinweise

1

Dieses Manual:

Lesen Sie vor Einbau, Inbetriebnahme und Betrieb des Gerétes dieses Manual,
und ggf. mit diesem Manual in Zusammenhang stehende weiterfliihrende
Manuals griindlich durch.

- Beachten Sie wahrend des Lesens insbesondere Hinweise, die wie folgt
gekennzeichnet sind:

GEFAHR -
Schwere Verletzung!

Weist auf die Gefahr von sehr
wahrscheinlich eintretenden
Personenschéden hin, die zu schweren
Verletzungen bis hin zum Tod flihren kann!

GEFAHR -

Schwere Verletzung
durch elektrischen
Schlag!

Weist auf die Gefahr von sehr
wahrscheinlich eintretenden
Personenschéden durch elektrischen
Schlag hin, die zu schweren Verletzungen
oder bis hin zum Tod fiihren kann!

WARNUNG -
Schwere Verletzung
maoglich!

Weist auf die Gefahr von méglichen
Personenschéden hin, die zu schweren
Verletzungen oder bis hin zum Tod fiihren
kann!

WARNUNG -
Schwere Verletzung
durch elektrischen
Schiag!

Weist auf die Gefahr von sehr
wahrscheinlich eintretenden
Personenschédden durch elektrischen
Schlag hin, die zu schweren Verletzungen
oder bis hin zum Tod fiihren kann!

VORSICHT -
Verletzung maéglich!

Weist auf die Gefahr von méglichen
Personenschéden hin.

ACHTUNG -
Mogliche Schaden!

Weist auf die Gefahr einer méglichen
Sachbeschédigung hin.

- p=-> B> B> B P

ACHTUNG - Weist auf die Gefahr einer méglichen
Mogliche Schaden Sachbeschédigung durch elektrostatische
durch ESD! Ableitstréme hin.

»beliebige Weist auf eine wichtige Passage des
Uberschrift“ Manuals hin.
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Sicherheitshinweise

o ACHTUNG - Mogliche Schéaden!

l Beim Programmieren des Ablaufprogramms kann es zu Fehlfunktionen —
z.B. Loslaufen/Abbremsen angeschlossener Motor etc. kommen.

- Testen Sie den Programmablauf daher schrittweise.

ACHTUNG - Mogliche Schéaden!

l Bei jeder Anwendung kann die Funktionszuverldssigkeit von Software-
Produkten durch externe Faktoren wie z.B. Spannungsunterschiede oder
Hardwarefehler etc. beeintrdchtigt werden.

- Um Schaden durch Systemfehler vorzubeugen, sollte der Nutzer
angemessene Sicherheitsmallnahmen ergreifen. Hierzu gehoren
unter anderem Sicherungs- und Abschaltmechanismen.

ACHTUNG - Mogliche Schaden!

l Da jedes Endnutzersystem den Kundenbediirfnissen angepasst ist und
sich vom Testumfeld unterscheidet, ist der Nutzer oder
Anwendungsentwickler fiir die Eignung fiir diese Anwendung
verantwortlich.

- Die Eignung des Einsatzes dieses Gerates ist konkret zu prifen
und zu validieren.

ACHTUNG - Mogliche Schéaden!

l Bei Auslieferung sind einzelne Module auf einen definierten Wert
voreingestellt. So muss z.B. der Motorstrom auf den entsprechenden Wert
angepasst werden (siehe hierzu die Motordaten des Motorherstellers).
Durch falsch eingestellte Werte, z.B. Stréme, kbnnen angeschlossene
Komponenten wie Motoren zerstort werden.

- Vor Inbetriebnahme muss uUberprift werden, ob die Parameter
zutreffend sind.
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3 Allgemeines

Das Ethernet Netzwerk hat sich seit vielen Jahren im Einsatz bewahrt und gewinnt in
Steuer-Systemen immer mehr an Bedeutung.

Phytrons bewahrte modulare Schrittmotorsteuerung phyMOTION® kommuniziert auch uber
Ethernet. Der Anschluss bietet Mdglichkeiten fiir Fernzugriff, Uberwachung und
Datenspeicherung.

Die phyMOTION® verfugt mit dem MCMO1 Modul uber eine 10/100 MBit/sec Ethernet-
Schnittstelle und kann somit auch problemlos in bestehende Ethernet-Netzwerke integriert
werden.

4 Technische Daten

10/100 Mbit/sec Ethernet Interface

Anschluss Uber RJ45 Buchse (8-polig)

Zugriff Gber TCP/IP

Die Portnummer der Steuerung ist von Phytron fest auf 22222 eingestelit.
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5 Ethernet-Schnittstelle

Mit der Ethernet-Schnittstelle kann die Steuerung ins Firmennetz integriert werden und
jeder beliebige PC dieses Netzes kann darauf zugegreifen.

5.1 Stecker

Der Ethernet-Anschluss erfolgt Uber den Stecker RJ 45:

Tx+ Tx- Rx+Rx-

= [,

(N |
8

Abb.1 Ethernet-Stecker RJ 45 (8-polig)

WICHTIG:

i Die Steuerung bezieht ihre IP-Adresse entweder dynamisch tiber DHCP

oder wird statisch zugewiesen.

5.2 Nutzdaten

Die Nutzdaten des TCP/IP-Protokolls sind wie folgt definiert:

<sTX> | @ | Befehl | : | CS | <ETX>

Weiteres Manual

Weitere Informationen zum Nutzdatenformat finden Sie im Manual
phyLOGIC® Befehlssatz.
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5.3 Konfiguration

Mit der phyLOGIC® ToolBox Bediensoftware (Menu: Schnittstellenparameter /Eth-
MCM) kann die MCC- oder phyMOTION® Schrittmotor-Steuerung ins Firmennetz integriert
werden. Dabei wird ein Datenaustausch in Form von TCP/IP Netzwerkprotokollen
zwischen allen in einem lokalen Netz angeschlossenen Steuerungsgeraten ermoglicht.

RS232 | R5485 | Eth-ComSry | EEh-MCCe

Yerbinden zu IP-Adresse: | 192 0168 . 0 . 11

Parknuninmer: E2EEE
| Yerbinden ‘
| Suchen. .. (DHCP) || Skatische IP. .. |

IP-Adresse: Subniet Maske:

ES192.1658.1.62 £95,255.255.0

MAC-Adresse der Skeusrung:

10 | oo
Meue IP-Adresse der Steuerung:
1]
IP-Adresse setzen || IP-Adr. [dschen (DHCP) |

[ (8] 4 ] [ Abbrechen ]

Abb.2 Verbindung zur Steuerung

hd Die Steuerung bezieht ihre IP-Adresse entweder dynamisch tiber DHCP
l oder wird statisch zugewiesen.
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Suchen... (DHCP) |.

Hier wird die IP-Adresse des angeschlossenen Gerats nur im gleichen Subnetz gesucht.
Dies funktioniert nur, wenn die Steuerung eine gultige IP-Adresse tber DHCP bezogen
hat.

Statische IP...

Einrichten der IP-Adresse des angeschlossenen Gerats durch Eingabe der MAC- und IP-
Adresse.

IP-Adresse setzen...

e Die MAC-Adresse der Steuerung ist dem Gerate-Typenschild zu entnehmen und in
dem entsprechenden Eingabe-Feld einzutragen.

e Istder PC an mehr als einer Netzwerkkarte angemeldet: Aus der angezeigten Liste
die IP-Adresse der Netzwerkkarte auswahlen, in deren Subnetz die Steuerung
angeschlossen ist.

¢ Neue IP-Adresse in dem Eingabe-Feld eintragen.

e Zuweisen der eingegebenen IP-Adresse durch klicken auf [LIP=Adresse setzen... |

IP-Adr. I6schen (DHCP) .
Loschen der IP-Adresse und Rucksetzen der Steuerung in den DHCP-Modus.

Verbinden |.

Verbindung zur Steuerung via gewahlter IP-Adresse aufbauen. Die Porthummer ist dem
Steuerungsmanual zu entnehmen.

OK|.
Das Gerat wird online geschaltet. Dies wird in der Statuszeile angezeigt.

Y Auch ohne die phyLOGIC® ToolBox Bediensoftware ist die
l Schrittmotorsteuerung in jedem beliebigen System durch TCP/IP via Port-Nr.
22222 konfigurierbar.
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6 Gewahrleistung, Haftungsausschluss und Geschutzte Warenzeichen

6.1 Haftungsausschluss

Phytron GmbH hat den Inhalt des Handbuchs auf Ubereinstimmung mit der Hardware und
Software geprift. Dennoch kdnnen Abweichungen nicht ausgeschlossen werden, so dass
die Phytron GmbH fiir die vollstandige Ubereinstimmung keine Gewahr tGbernimmt. Die
Angaben in dieser Druckschrift werden regelmaRig tUberprift, notwendige Korrekturen sind
in den nachfolgenden Auflagen enthalten.

6.2 Gewabhrleistung

Auf die phyMOTION® und deren Module wird die gesetzliche vorgeschriebene
Gewabhrleistung auf Material- und Produktionsfehler gewahrt. Die Gewahrleistung
erstreckt sich jedoch nicht auf Gerate, die durch den Kunden geo6ffnet, modifiziert, mit
Gewalt behandelt oder auf andere Art und Weise nicht ordnungsgemal eingesetzt worden
sind (z.B. falscher Anschluss).

6.3 Geschiutzte Warenzeichen

Wir nehmen in diesem Handbuch auf geschutzte Warenzeichen Bezug, die innerhalb des
laufenden Textes nicht mehr explizit als solche gekennzeichnet sind. Aus dem Fehlen
einer Kennzeichnung kann nicht geschlossen werden, dass der entsprechende
Produktname frei von Rechten Dritter ist.

e phyMOTION® ist ein Warenzeichen der Phytron GmbH.
e phyLOGIC® ist ein Warenzeichen der Phytron GmbH.

e Microsoft ist ein eingetragenes Warenzeichen und Windows® ist eine
Kennzeichnung der Microsoft Corporation in den Vereinigten Staaten und anderen
Landern.
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